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PROPOSTA DIDACTICA

Data d’elaboracié: Curs 2024/25

Etapa Cicle Nivell Estructura
Educacio Primaria 2n cicle 3r Taller
Titol
L’aventura del cos huma amb mTiny
Objectius

b) Desenvolupar habits per al treball individual i en equip, habits d'esforc i de responsabilitat en
'estudi, aixi com actituds de confianca en un mateix, sentit critic, iniciativa personal, curiositat, interes
i creativitat en l'aprenentatge i esperit emprenedor.

g) Desenvolupar les competencies logic-matematiques basiques, la generaciod d'estrategies i iniciar-
se en la resolucié de problemes que requereixin la realitzacié d'operacions elementals de calcul,
coneixements geometrics i estimacions, aixi com ser capagos d'aplicar-los a situacions de la sevavida
quotidiana.

h) Coneixer els aspectes fonamentals de les ciencies de la naturalesa, les ciencies socials, la
geografia, la historia i la cultura.

Activitat introductoria

Aquesta proposta didactica esta enfocada a treballar tres sistemes del cos huma a través de la
utilitzacio del robot mTiny. Aixi, es pressuposen coneixements previs basics del funcionament del
material, especialment pel que fa a la part de donar indicacions al robot a través de les targetes de
direccio.

S’ha d’entendre aquesta proposta a manera de repas dels diferents sistemes del cos huma.

Competéncies

Plurilingtie Comunicacio Linguistica
Digital Matematica, Ciencia, Tecnologia i Enginyeria
Ciutadana Personal, Social i Aprendre a Aprendre
Emocional Consciencia i expressioé cultural
Emprenedora Fisica i motriu
Nivell de complexitat
1. Coneixement - Memoria - Record 4. Analisi
2. Comprensié 5. Sintesi
3. Aplicacié 6. Avaluacié i creacio

Sabers basics / Continguts

A1. Coneixement medi natural, social i cultural

2P CMNSC A.2.2. Caracteristiques propies dels animals que permeten la seva classificacio i
diferenciacié en subgrups relacionats amb la seva capacitat adaptativa al mitja: obtencié d'energia,
relacié amb l'entorn i perpetuacio de l'especie.

2P CMNSC B.2.4. Iniciaci¢ a la programacio a través de recursos analogics (activitats desendollades)
o digitals (plataformes digitals d'iniciacié a la programacio, aplicacions de programacié per blocs,
robotica educativa...).
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2P CMNSC C.4.4. Estils de vida sostenible. El consum i la produccio responsables, 'alimentacio
equilibrada i sostenible, l'Us eficient de l'aigua i l'energia, la mobilitat segura, saludable i sostenible, i
la prevencid i la gestié dels residus.

A2. Matematiques

2P MAT F.2.2. Participaci6 activa en el treball en equip, escolta activa i respecte pel treball dels altres.

Activitats
Sessio 1 | Inici:

e Presentaciod breu delstres aparells del cos huma: locomotor (moviment), digestiu
(nutricid), respiratori (intercanvi de gasos).

e Pregunta oberta per activar coneixements previs:

“Quan mengem, respirem i ens movem... quines parts del cos pensau que hi intervenen?"

e Esfauna petita demostracié amb el robot mTiny: cotloquem les targetes a terra i
programem un petit recorregut perqué els infants vegin com es desplaga per
damunt les imatges relacionades amb un mateix aparell. Per exemple, podem
emprar les targetes del sistema digestiu i programar UmTiny perque realitzi el
recorregut que faria 'aliment a través del sistema.

Nota per al docent: elrobot mTiny fa les passes de 18,5 cm aproximadament. Les

targetes elaborades al document de material tenen aquesta mida. Per tant, és

important que posem les targetes una devora l'altra creant una graella. Podem

deixar espais en blanc per crear una graella més gran, perdo hem de recordar que

els espaistambé han de tenir la mateixa mida que una targeta (18,5cmx 18,5 cm).

A més, és recomanable collocar el robot al centre de la graella.
Desenvolupament:

e Cada equip triara un aparell i haura de programar el robot mTiny perquée es
desplaci per damunt les targetes relacionades amb els organs o funcions d’aquest
aparell. La resta d’equips haura d’endevinar de quin aparell es tracta observant el
recorregut del robot.

e Hi ha targetes visuals amb oOrgans i funcions (ex: estémac, boca, pulmons,
articulacid...) mesclades sobre el taulell.

e Cada equip tria un aparell i, en secret, programa el robot mTiny perqué passegi
per 3 o 4 targetes que hi pertanyin.

e Quan elrobot ha completat el recorregut, la resta d’equips ha d’endevinar quin
aparell representa, justificant la seva resposta.

Reforg:

e Segonaronda de recorreguts: els equips poden repetir o corregir el seu cami.

e Aquestavegada, han de justificar oralment per qué cada targeta forma part del
seu aparell escollit.

e S’anima als altres equips a fer preguntes o afegir informacio.

Ampliacié:

e Cadaequip intercanvia Uaparell treballat amb un altre grup.

e Elrobot es programa per anar passant per les targetes del nou aparell, i a cada
parada, un membre de U'equip explica amb les seves paraules la funcié d’aquell
organ.

g;éj(;a; Lzrl,rlg Recurs didactic creat per Felip Crespi Mascé i Maria Umbert Sansé sota 2

Tel. 971177756
sedi.caib.es

llicencia CC BY-NC-SA 4.0 al 2025 dins el Programa Codi Escola 4.0



Conselleria d'Educacié

i Universitats

Secretaria Autondmica

de Desenvolupament Educatiu

Codi
<O Escola 26

HINETERIC
TH EDLACACIOM, FORMACION PROFESHOMAL
¥ DEPORTES

i cep;

:#' g
[ L]

e La resta d’equips poden fer preguntes o comentaris sobre el recorregut o
U'explicacio.

e Espotplantejar untreball de recerca de tal forma que cerquin la resta de sistemes
delcos huma. Llavors, el docent pot proporcionar al grup targetes en blanc de 18,5
cm x 18,5 cm i que sigui lalumnat qui hagi de dibuixar/aferrar els organs que
componen el sistema que han recercat.

Tancament:

e Posada en comu: cada grup explica quines estratégies ha emprat per triar les
targetes i programar el robot.

e Pregunta oberta per verbalitzar aprenentatges:

"Que hem apres avui sobre el nostre cos? | sobre com programar un robot?"
Recursos

Correspondencia programacio aula
area curricular

Coneixement del medi natural, sociali cultural

Espais | Aula grup-classe.
Tecnologies | Robot de terra mTiny Discover Kit.
Materials | mTiny Discover Kit per equip.
Imprimibles:
Targetes aparalles (plastificades millor).
Agrupaments | Gran grup.

Habilitats i destreses

Treball en equip i collaboracid.

Rutines del pensament

Comparar i contrastar.

Habit mental

Aprendre de Uexperiéncia.

Aprendre a pensar tecniques

Plantejament de problemes.

Habilitats Emocionals

Collaboracio¢ i treball en equip.

Tecniques cooperatives

Recerca en grup.

Recursos Personals

Docenti Especialista de suport.

Altres

Avaluacio

Criteris d’avaluacio

A1. Coneixement del medi natural, social i cultural

2P CMNSC 2.3. Realitzar experiments guiats, quan la recerca ho requereixi, utilitzant diferents
tecniques d'indagacio i models, emprant de manera segura instruments i dispositius, realitzant
observacions i mesuraments precisos i registrant-les correctament.

2P CMNSC 3.3. Resoldre, de forma guiada, problemes senzills de programacio, modificant algorismes
d'acord amb els principis basics del pensament computacional.

2P CMNSC 9.1. Realitzar activitats en el context de la comunitat escolar, assumint responsabilitats i
establint acords de forma dialogada i democratica, i emprant un llenguatge inclusiu i no violent.

A2. Matematiques

2P MAT 8.1. Treballar en equip de manera activa i respectuosa, comunicant-se adequadament,
respectant la diversitat del grup i establint relacions saludables basades en la igualtat i la resolucié
pacifica de conflictes.

Avaluacio Criteris de qualificacio

e Rubricad’avaluacié amb els seglients nivells d’assoliment:
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Avaluacio Instruments d’avaluacio

e Rubrica d’avaluacié.
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